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TVORBA DULNI MAPY

Modelovani lomu, tvorba dalni mapy

Systém DULMARP je aplika¢ni nadstavba prostiedi
MicroStation, kterd obsahuje nastroje pro
modelovani lomu s moznosti vytvaret dilni mapy
dle pfislusné technické legislativy.

Vlastnosti systému DULMAP slouzi k vytvoreni a idrzbé
datové zdkladny geografického informacniho systému
o duIni lokalité. Zakladem je vytvoreni skutecného
stavu lomu k urcitému terminu. Grafickd data
jsou ukladdana ve 3D vykresovych souborech a jsou
provdzana se samostatnymi databdzemi o pevnych
a podrobnych bodech, liniich, vrtech a tézebnich
Uzemich, pfipadné s databazemi spravy zakladnich
prostfedk, katastru nemovitosti ¢i dalSich Gdaja.
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Systém udrzuje databaze pevnych i podrobnych
bodui pro dalsi praci. Pfi zpracovani méreni z digitalniho
zapisniku mériciho pfistroje nebo z textového souboru
a nasledném zaneseni méfeni do systému Ize vyuZivat
kddovani, coz umoZfiuje pfi praci s naméfenym
bodovym polem vygenerovat i kresbu a umistit mapové
znacky predepsané kédem pro zpracovavané body.

Zakoédovat Ize tvorbu linie, kfivky, kruhového oblouku,
uzaviené plochy a rozdvojovani ¢ preruseni linie
a samozfejmé i umistovani bodovych symbold. Systém
podporuje kresbu znacek dtlni mapy (normy BU) i mapy
velkych méfitek (CSN 013411), umoziuje dynamickou
tvorbu svahovych a dalsich parametrickych ddlnich
znacek. Z Udajd o vrtech Ize generovat schematicky
profil.

Dalsi vlastnosti systému:

B podpora tvorby svahovych znacek
B podpora parametrickych znacek

B oboustranna komunikace s Bariskym modelem
firmy KVASoftware umozriuje zobrazit nejen
skutec¢ny stav, ale i projektované stavy, véetné
jejich vzéjemného porovnani, pripadné
zobrazeni dalsich projektovanych
technologickych postupt (traté, dopravniky
apod.)

B prevod dat ze systému MOSS

B z3jisténi ndvaznosti na dalsi systémy jako jsou
napf. digitalni modely terénd, stavebni
projektovani, projektovani potrubf apod., je
mozné technologicky zabezpecit uceleny systém
barského projektovani

B podpora vektorizace rastrovych podkladu

B zpracovani dat z digitélniho zapisniku méficiho
pfistroje vCetné vypoctovych uloh
B $iroka Skala vypoctl souradnic bodd v ramci
konstruk¢nich uloh
B komplexni sprava bodového pole, nacteni

vzniklého bodového pole do kresby a do
databézi, ulohy extrakce kresby a vystupu bodu

B podpora tvorby mapy kresebnymi funkcemi
s moznosti nejen vyuZivat bodové pole zadanim
Cisel bod ¢i jejich posloupnosti, ale
i standardni funk¢nost systému MicroStation

B budovani informacniho systému — napojovani
a vyuzivani negrafickych informaci
o objektech, a to nejen databazovych,
ale i textovych, dalsich kresebnych (detaily)
¢i rastrovych (,, fotografie”) soubord, rozsahlé
vystupni funkce

Systém obsahuje osvédcené funkce pro orientaci
v kladu mapovych listd rdznych soufadnicovych
systéma (JSTK, Gusterberg). UmoZriuje napf.
pokryti grafického prvku mapovymi listy
zvoleného kladu nebo zobrazeni kfizk{
hektometrické sité zvoleného méfitka kdykoli
v prabéhu kresby. Lze také definovat docasny
vzhled symboll bodd na obrazovce. Z kresby



j& moZné generovat vystupni soubory
ve formé vyfezu, je podporovéna tvorba
rtiznych forem vystupu ddini mapy (provozni,
technicka, dtini mapa, v¢etné redukce obsahu
mapy Vv zavislosti na méfitku). Vystupni soubor
je mozno dalsimi funkcemi upravovat (velikosti
textl, znacek, jejich natdceni nebo posuny i
viditelnost).

Rezim vyhledavani v grafice podle databazovych
informaci umoznuje definovat jedno nebo vice
kritérii pro vyhledavani podle struktury pfislusného
databazového souboru (napf. vrt danych charakteristik

apod.). V kresbé jsou prvky, které vyhovuji kriteriim,
zvyraznény nastavenou barvou. Pro plochy Ize
zaroven predepsat jejich vyplnéni. Je mozné pohodiné
nadefinovat tvar a obsah vypisu a Udaje z poloZek,
které vyhovuji uzivatelskému kritériu a vypsat je do
textového souboru.

Systém DULMAP mazZe byt zdkladem pro vytvoreni
dat vyuzivanych pro slozité systémy slouzici k vytvareni
rozsahlych modeld prostfedi z hledisek geologického,
geografického, z hlediska Zivotniho prostfedi apod.,
jako je MGE nebo ERMA.

Dostupnost produktu:

Systém DULMAP je k dispozici ve verzi pro prostredi
MicroStation V8/ (v¢etné SS1, SS2, SS3),

Bentley PowerMap V8i (vCetné SS1),

Bentley Map PowerView V8j (SS2, SS3),

Bentley Map V8i (552, SS3)

Operacni systém Windows XP, Windows Vista (pouze
XM edition a vy3si), Windows 7 (pouze v8i a vy3si),
Windows 8 (pouze v8i SS3 update 1 a vys3i).
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